(. IMAMI

KAmodRPi Zero Rel Pow (PL)
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Opis

KAmodRPi Zero Rel Pow - Wielofunkcyjny modut zasilajacy i wykonawczy dla Raspberry Pi ZERO

Modut pozwala na zasilanie komputerka Raspberry Pi ZERO ze Zrédfa zasilania o napieciu od 8 do 32 V. Modut zawiera takze
dwa przekazniki ze stykami zwiernymi, ktére umozliwiajg sterowanie odbiornikami o pradzie do 3 A. Ponadto na ptytce
znajduje sie ztacze 12C Qwire (kompatybilne z Qwiic/STEMMA QT). Wszystkie te funkcje zostaty zaimplementowane w jednym
zwartym module, ktéry mozna fatwo dotgczy¢ do Raspberry Pi ZERO oraz innych, podobnych SBC.
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Podstawowe parametry

Dostarcza zasilania o napieciu 5,1 V o pradzie ciggtym do 3 A i krétkotrwatym do wartosci 5 A
Dostosowany do napiecia wejsciowego w zakresie 8...32 V

Stabilizator napiecia na bazie uktadu XL4015 (step-down, 5 A, 180 kHz, 96%)

Zabezpieczenie przepieciowe, przecigzeniowe oraz termiczne

Dwa wyjscia przekaznikowe ze stykami zwiernymi (NO)

Maksymalne obcigzenie przekaznikéw: 3 A/250 VAC lub 3 A/30 VDC

Ztacze 12C Qwire typu JST SH 4-pin 1 mm (kompatybilne z Qwiic / STEMMA QT)

tatwy montaz na Raspberry Pi ZERO i podobnych

Wymiary modutu 70x30 mm, wysokos$¢ ok. 17 mm (oraz ztacze pod ptytka o wysokosci ok. 8 mm)
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis
KAmodRPi Zero Rel+Pow|Zmontowany i uruchomiony modut
Zestaw montazowy Zestaw $rubek oraz dystanséw umozliwiajgcy przykrecenie nakfadki do ptytki Raspberry
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Schemat elektryczny
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Ztacze zasilania

Ztacze Funkcja

POW

Phoenix MC 3,81 mm | Doprowadza zasilanie do modutu

Ztacze zasilania POW pozwala na dotgczenie napiecia statego (DC) z zakresu 8...32 V, z ktérego jest wytwarzane napiecie
5,1V do zasilania Raspberry Pi. Dotgczajac napiecie do ztacza POW nalezy zwréci¢ uwage na jego prawidtowg polaryzacje.
Oznaczenie na ptytce - [(] oraz [O] wskazuje prawidtowa biegunowos¢ zasilania:

e [0 - styk nr 1 to masa, ujemny biegun zasilania (GND),
o [0 - styk nr 2 jest wejsciem dodatniego bieguna zasilania.

Nie nalezy dotgczad napiecia o wartosci powyzej 34 V. Modut zawiera zabezpieczenie przeciw-przepieciowe, ktére odtaczy
zasilanie przy napieciu powyzej 34 V.

Dotaczone zrédto zasilania powinno mie¢ odpowiednig moc. Aby modut mdégt dziata¢ z zachowaniem wszystkich parametréw
(5,1 V/ 5 A), moc Zrédta zasilania nie powinna by¢ mniejsza niz 30 W. Dotgczenie zasilania o nizszej mocy bedzie skutkowato
nizsza wartosciag maksymalnego pradu na wyjsciu 5 V.
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Wyjscia przekaznikowe

Modut zawiera dwa przekazniki typu HF32F, ktére pozwalaja przetaczaé obwody napiecia statego (DC) lub przemiennego (AC)
0 nastepujacych parametrach:

e DC - maksymalnie 3Ai30V,
e AC - maksymalnie 3 Ai 250 V.

Styki zwierne przekaznikéw potaczone ze ztgczami OUT1 i OUT2 Sygnaty sterujgce przekaznikami sg doprowadzone do
stykéw:

e styk 15 - GP1022 - OUT1,
e styk 13 - GP1027 - OUT2.

Ustawienie wysokiego stanu logicznego (,,1”) powoduje zatgczenie danego przekaznika.

Ztacze Funkcja

» Wyprowadzone styki zwierne przekaznikéw
* tatwy montaz przewodow
* Mozliwos¢ szybkiego roztgczania

OUT1, OUT2
Phoenix MSTB 3,81 mm

O00000000000O00000
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Modut KAmodRPi Zero Rel+Pow wyposazony zostat w dwie zworki pozwalajgce na odtgczenie linii GPIO od obwodow
sterujacych. Zworki znajduja sie na dolnej stronie ptytki (bottom) i sg fabrycznie zwarte (Sciezka miedzi pomiedzy padami).
Aby roztaczy¢ zworki, nalezy przecia¢ ostrym narzedziem powierzchnie ptytki - tak jak wskazujg czerwone linie na ponizszym
rysunku. Ponowne potaczenie zworek jest mozliwe poprzez naniesienie kropelki spoiwa lutowniczego, ktére potaczy oba,
przeciete pady zworki.
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Ztacze 12C

Ztacze Funkcja
12C » Dodatkowe ztacze interfejsu 12C z sygnatami SCL i SDA
JST SH 4-pin 1 mm (kompatybilne z Qwiic / STEMMA QT) |+ Utatwia dotaczenie uktadéw i modutéw z interfejsem 12C

Modut KAmod RPI ZERO REL+POW zawiera 4-pinowe ztgcze 12C Qwire (JST SH 1 mm) zgodne ze standardem Qwiic / STEMMA

QT. Jest to standard potaczenia dla modutéw wyposazonych w interfejs 12C, ktéry umozliwia szybkie podtgczanie i
rozszerzanie funkcji modutéw bez potrzeby lutowania. Wyprowadzenia ztgcza Qwire sg sterowane interfejsem 12C0 na pinach

GPIO2 (SDA) oraz GPIO3 (SCL).

e styk nr 3 - SDA, GPIO2,
e styk nr5 - SCL, GPIO3.

Sygnaly ze ztacza GPIO s potgczone ze ztagczem 12C poprzez rezystory 22 Q i nie zawierajg rezystoréw podciagajacych - pull-

up.
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Kontrolki sygnalizujace

Na ptytce modutu KAmod RPI ZERO REL+POW znajdujg sie 3 miniaturowe kontrolki LED:

e »1i »2 - sygnalizujg zataczenie przekaznikéw wyjscia OUT1 i OUT2,
* POW - sygnalizuje obecnos¢ napiecia zasilajgcego 5 V.
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Wymiary

Wymiary ptytki modutu KAmod RPI ZERO REL+POW to 65x30 mm. Wysokos¢ maksymalna (przekazniki) wynosi ok. 17 mm.
Na spodzie ptytki znajduje sie ztacze przystosowane do Raspberry Pi GPIO o wysokosci ok. 8 mm.

Ptytke modutu nalezy dodatkowo usztywnic przy pomocy tulejek i Srub, rozmieszczenie otwordw mocujgcych jest zgodne ze
standardem Raspberry Pi ZERO.

L 65 mm
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Linki

Karta katalogowa uktadu XL4015
Karta katalogowa transoptora TLP2348
Karta katalogowa przekaznika HF32F
Model CAD (STEP)
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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